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PROLOGO

Estimado lector,

Tengo a bien presentarle el tercer numero de la revista La Mecatronica en México,
en su edicion del 2019. En ésta ocasion se presentan tres interesantes articulos que
espero sean de su interés. Reconozco y aprecio el importante trabajo de nuestro comité
técnico de revisores, asi como del comité editorial, gracias a quienes colaboran con la
revista, ésta se encuentra en constante mejora para aumentar su calidad en contenidos.

El primer articulo nos permite conocer un interesante trabajo de colegas del Instituto
Tecnoldgico de Estudios Superiores de Zamora, quienes muestran el desarrollo un control
de navegacion para el Cuadricoptero Parrot AR Drone 2.0 el cual pueda ser utilizado para
la integracion de tecnologias, tales como mediciones de variables fisicas.

El segundo articulo, desarrollado en conjunto entre colegas del Instituto Tecnoldgico
Superior de Huichapan y del Instituto Tecnolégico de Tlalnepantla, aborda el desarrollo de
un sistema para la identificacion de los parametros que describen la funcion de
transferencia de un motor de corriente directa. Se muestra la integracion de software y
hardware, asi como los resultados obtenidos en la estimacion de la funcion de
transferencia para dos motores de CD.

Finalmente, el tercer articulo realizado por colegas del Instituto Tecnoldgico José Mario
Molina Pasquel y Henriquez, en la Unidad Académica de Puerto Vallarta nos describe la
forma en como se desarrollé el control de movimiento, velocidad y la posicién de una silla
de rueda siguiendo trayectorias definidas en un entorno controlado, usando modelos
matematicos y técnicas de control, ademas de implementar una interfaz de comunicacion
para su manejo y monitoreo en tiempo real con ayuda de la instrumentacion de sensores
y actuadores, contando con dos modalidades de manejo el manual y automatico.

Como es costumbre, deseo invitar a los lectores a presentar trabajos con el propdsito de
seguir promoviendo los avances y el conocimiento en la mecatrénica y areas afines. Estoy
convencido que esta es una forma de contribuir en nuestra sociedad para mejorar las
condiciones de vida mediante el mejoramiento de productos, procesos y servicios.

Dr. José Emilio Vargas Soto
Fundador
Asociacion Mexicana de Mecatrénica A.C.
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INSTRUCCIONES PARA LOS AUTORES

1. De la pagina www.mecamex.net/revistas/LMEM descargar el formato oficial de la
revista.

2. Enviarlo a la direccion electrénica: vinculacion revista@mecamex.net

3. Recibira un correo de confirmacion de recepcion, asi como un tiempo estimado
de respuesta.

4. La publicacion de la revista es cuatrimestral, y el momento de la publicacién una
vez aceptado el articulo, la publicacion dependera de la disponibilidad del
siguiente numero.




