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PROLOGO

Estimado lector,

Tengo a bien presentarle el nuevo numero de la revista La Mecatrénica en México,
en su segunda edicién del 2019. En ésta ocasion se presentan tres interesantes articulos
que espero sean de su interés. Reconozco y aprecio el importante trabajo de nuestro
comité técnico de revisores, asi como del comité editorial, gracias a quienes colaboran
con la revista, ésta se encuentra en constante mejora para aumentar su calidad en
contenidos.

El primer articulo nos permite conocer una técnica para evasion de obstaculos basada en
la simulacién de campos magnéticos virtuales (CMV) con un enfoque hacia vehiculos
auténomos. El trabajo demuestra que al momento de generar una trayectoria mediante
CMV se pueden incluir tanto restricciones locales como globales en el mismo algoritmo
para garantizar soluciones que aseguren una ruta libre de colisiones a un vehiculo
autonomo que circula dentro de entornos fisicos complejos.

El segundo articulo nos aborda el disefio de un convertidor Buck-Boost en la conversion
de una senal de 12 Volts a 10 volts de CD provenientes de un modulo fotovoltaico por
medio del método de disefio descriptivo en su primera y segunda fase, empleando el
entorno de calculo técnico Matlab©, como herramienta de disefio para la obtencion del
modelo matematico, analisis de estabilidad y el desarrollo de la ley de control tipo PID,
con la finalidad de conocer el comportamiento del convertidor, disminuir errores en el
disefo y su futura construccion. La simulacién del convertidor Buck-Boost se realiza con
la finalidad de comprobar su funcionamiento utilizando los valores propuestos en el
analisis, y una segunda simulacién tomando en cuenta una realimentacion a la salida con
un control tipo PID, donde se presentan las zonas de estabilidad y respuestas transitorias
en lazo cerrado, dando como resultado el convertidor Buck-Boost propuesto.

Finalmente, el tercer articulo nos describe como obtener la triangulacion de puntos en
una nube 3D para ser usada en un proceso SLAM (Simultaneos Localization And
Mapping) usando un método directo el cual utiliza la informacién a nivel pixel como base
en la deteccion de puntos de interés en imagenes consecutivas en el tiempo capturadas
por una sola camara fotografica o de video creando al final del proceso una nube de
puntos en 3 dimensiones. El disefio y arquitectura del proceso requiere seleccionar entre
diferentes opciones basandose en las caracteristicas deseadas del proceso SLAM como
tal, este disefio se basa en [1] donde se proporciona a detalle una guia y un resumen del
estado del arte y areas de oportunidad de investigacién y desarrollo para los procesos
SLAM.

Aprovecho la ocasién para invitar a presentar trabajos con el propdsito de seguir
promoviendo los avances y el conocimiento en la mecatronica y areas afines. Estoy
convencido que esta es una forma de contribuir en nuestra sociedad para mejorar las
condiciones de vida mediante el mejoramiento de productos, procesos y servicios.

Dr. José Emilio Vargas Soto
Fundador
Asociacion Mexicana de Mecatrénica A.C.
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INSTRUCCIONES PARA LOS AUTORES

1. De la pagina www.mecamex.net/revistas/LMEM descargar el formato oficial de la
revista.

2. Enviarlo a la direccion electronica: vinculacion _revista@mecamex.net

3. Recibira un correo de confirmacion de recepcion, asi como un tiempo estimado
de respuesta.

4. La publicacion de la revista es cuatrimestral, y el momento de la publicaciéon una
vez aceptado el articulo, la publicacion dependera de la disponibilidad del
siguiente numero.




