VOLUMEN 5
NUMERO 2
MAYO 2016

La Mecatronica en México

ISSN XXX-XHKX



La Mecatronica en México

Comité Editorial de la Revista

Disefo Grafico
Ménica Vazquez Guerrero
Kikey Stephanie Méndez Sanchez
Alejandra Miguel Vargas Mandujano

Vinculacion
Luis Alberto Aguilar Bautista
Luis Antonio Salazar Licea
Miguel Angel Bacilio Rodriguez

Revisién de Formato
Rodrigo Escobar Diaz-Guerrero
Conrado Vargas Cabrera
Alejandro de Le6n Cuevas
Angel Juarez Buenrostro

Soporte Técnico
Carlos Alberto Ramos Arreguin
Juan Carlos Moya Morales
Ma. Del Carmen Garcia Lopez
Ubaldo Geovanni Villasefior Carrillo

LA MECATRONICA EN MEXICO, Afio 5, No. 2, Mayo - Agosto 2016, es una publicacién cuatrimestral editada por la
Asociacion Mexicana de Mecatrénica A. C., Calle Fonologia No. 116, Col. Tecnoldgico C.P. 76158, Querétaro Qro.
Tel.(01- 442) 224 0257. www.mecamex.net/revistas/LMEM/ , Editores responsables: Juan Manuel Ramos Arreguin y
José Emilio Vargas Soto. Reserva de Derechos al uso exclusivo No. 04-2015-070213294400-30 otorgado por el
Instituto Nacional del Derecho de Autor. Responsable de la ultima actualizaciéon este niumero: Asociacion Mexicana
de Mecatroénica A.C., José Emilio Vargas Soto, Calle Fonologia No. 116, Col. Tecnoldgico C.P. 76158, Querétaro
Qro. Fecha de terminacion de impresion: 20 de Abril del 2016. Las opiniones expresadas por los autores de los
articulos no reflejan la postura de la Asociacion Mexicana de Mecatrénica A.C. Esta revista es una publicacion de
acceso abierto, distribuido bajo los términos de la Asociacion Mexicana de Mecatronica A. C., la cual permite el uso,
distribucion 'y reproduccion sin restricciones por cualquier medio, siempre y cuando los trabajos estén
apropiadamente citados, respetando la autoria de las personas que realizaron los articulos.



PROLOGO

Estimados lectores, nuevamente es un honor dirigirme a ustedes para
presentarles en ésta ocasion el segundo numero de la revista La Mecatronica en
México del 2016. Nuestro comité editorial se han seleccionado cuatro interesantes
articulos que espero sean del agrado de todos ustedes.

Una vez mas reconozco y agradezco el enorme esfuerzo del comité editorial
y del comité técnico de revisores. Su importante trabajo hace posible que la
Asociacion Mexicana de Mecatronica A.C. continue realizando una labor altruista
que impulsa en el estudio y la difusion de los trabajos que se presentan en esta
edicion, y asi contribuir en la formacion intelectual de la comunidad académica
interesada en la Ingenieria Mecatrénica.

Confio en que el presente numero de la revista facilite un acercamiento ccon
la comunidad académica: estudiantes, profesores, profesionistas e investigadores
que de alguna manera realizan proyectos y trabajos afines a la Ingenieria
Mecatrénica. Los cambios tecnoldgicos y los nuevos proyectos de investigacion
que se llevan en curso en diversos lugares de nuestro Pais nos llevan a imaginar
nuevos productos, procesos y servicios.

Aprovecho la ocasién para invitarles a seguir fortaleciendo la revista con sus
aportaciones y trabajos que nos deseen enviar a la Asociacion Mexicana de
Mecatronica A.C.

Dr. José Emilio Vargas Soto
Fundador
Asociacion Mexicana de Mecatronica A.C.
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INSTRUCCIONES PARA LOS AUTORES

1. De la pagina www.mecamex.net/revistas/LMEM descargar el formato oficial de la
revista.

2. Enviarlo a la direccion electronica: vinculacion_revista@mecamex.net

3. Recibira un correo de confirmacion de recepcion, asi como un tiempo estimado
de respuesta.

4. La publicacion de la revista es cuatrimestral, y el momento de la publicacion una
vez aceptado el articulo, la publicacion dependera de la disponibilidad del
siguiente numero.




